ULTRA

ANOTHER LEAP FORWARD

Autel MaxiSYS MS Ultra, Ultra S2 stanovuje novy standard v odvetvi, vdaka
efektivnosti a presnosti vylepSenému hardvéru a pokrocCilym diagnostickym funkciam,
ktoré poskytuju diagnostiku na urovni OEM a ovela viac.
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DIAGNOSTIKA ZALOZENA NA DATACH § VYLEPSENOU PID ANALYZOU

Vizualizacia tdajov: VylepSena funkcia grafického znazornenia Zaznamenanie referenénych hodnét:

viacerych parametrov na identifikaciu anomalii v systéme. zaznamenavanie, ukladanie a kontrola vybranych PID pred a
Fuzia adajov v realnom &ase: Zaznam a porovnanie zmien po oprave

hodnt vo viacerych systémoch Analyza v realnom &ase: S(idasné zobrazenie parametrov
Zoskupovanie parametrov: \yber viacerych PID na sti¢asnu a tdajov z osciloskopu

analyzu parametrov. ldealne na rieSenie porich motora, vykonu a

emisii.
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ZOBRAZENIE PARAMETROV ZLUCENIE PARAMETROV
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VYTVORENIE SKUPIN ZAINAM REFERENCNYCH PARAMETROV
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MEET MAX, YOUR HANDS-FREE VIRTUAL ASSISTANT:

“Hey MAX, open service menu.”

Virtualny hlasovy asistent, funguje len v anglickom jazyku.
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TOPOLOGY 3.0- Dynamicki analyza siete VYLEPSENA FUNKCNOST OSILOSKOPU
Integrované a vylepSené - /en v ULTRA $2 & MS919 §2

+ Analyza systému OE-Style pre siete s viacerymi rychlostami
komunikaéného protokolu * Spustenie Scope priamo z analyzy Zivych Gdajov

* Analyza aktivnych modulov a siete: lokalizacia a priame » Nové komplexné testy elektrickych vozidiel

pingovanie ECU na testovanie kvality signélu a integrity siete o L . .
+ Pridané testy parazitného odberu prudu a vykyvov

+ Prehladny stav modulov oznageny farebnymi kodmi
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Vehicle Information Body Condition

Check vehicle appearance
Vehicle Appearance
28 Als

Brake & Tire one WV scratch: 0

N scuff:5
Exterior & Interior
& Dent:0
, . . X . B . e Underbody 0o & Rupture:0
* Analyza obrazu pomocou umelej inteligencie na automaticku detekciu prelia€in e compunmen (a7 500
@ Absent:0

a Skrabancov

+ V kombinacii s nastrojom Autel TBE200 a ITS600 TPMS umoziuje podrobnu
analyzu pneumatik

Battery Performance 0n

=
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+ Spréava o stave vozidla. Sledovanie Udrzby. Maximalizacia prijmov a
spokojnosti zakaznikov.
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Polozka Popis MaxiSys Ultra S2 MaxiSys MS919S2 | MaxiSys MS909 S2

Procesor 2.7G 8-core 2.7G 8-core 2.7G 8-core

Ulozisko 12GB+512GB 12GB+256GB 12GB+256GB

Obrazovka 13.7" Antireflexna 11" Antireflexna 11" Antireflexna

(2176x1600) (2176x1600) (2176x1600)
Verzia Androidu Android 13 Android 13 Android 13
Batéria 18000 mAh 15000 mAh 15000 mAh

Kamera Z:16M, P:16M Z:16M, P:16M Z:16M, P:16M

Hardvér Wi-Fi Dual Wi-Fi 6 Dual Wi-Fi 6 Dual Wi-Fi 6
Rychle nabijanie Podporuje Podporuje Podporuje
Bluetooth Podporuje Podporuje Podporuje

Komunikaéné rozhranie VCMI 2 VCMI 2 VCI 2

Osciloskop 4-kanalovy 4-kanalovy Neobsahuje
Multimeter Podporuje Podporuje Nepodporuje
Dokovacia stanica Obsahuje Neobsahuje Neobsahuje
Hlasovy asistent Podporuje Podporuje Podporuje

Topoldgia siete

Siet ECU a poloha

Siet ECU a poloha

Siet ECU a poloha

Diagnostické modulov modulov modulov
Funkcie
Auto Scan Ano Ano Ano
Graficke
zobrazenie Multi-system Multi-system Multi-system
parametrov
DolP Podporuje Podporuje Podporuje
CanFD Podporuje Podporuje Podporuje
Protokoly
J2534 Podporuje Podporuje Podporuje
D-PDU Podporuje Podporuje Podporuje






